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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(§) Bugelformiger Vordergriff fur handgefuhrte Gerate 

(§) Die Erfindung betnfft die bewegliche Gestaltung eines 
Vordergriffes fur handgefuhrte Gerate, insbesondere Win- 
kelschieifer, Bohrmaschinen und -hammer, Kreissagen, 
Bandschleifer, Hobei, Oberfrasen u. a. 
Die Gestaltung dieses Griffes soil bei auftretenden Gefah- 
rensituationen, die bei solchen Geraten durch Blockieren 
Oder Verklemmen des Werkzeugs hervorgerufen warden, 
diese vermindern Oder gar gSnzlich ausschlieSen. Weiterhin 
soil die gunstige Ausbildung eines solchen Griffes dazu 
fun ran, dafi ergonomisch gQnstige Arbeitspositionen zum 
einen entsprechend der GroSe der Arbeitskraft und zum 
anderen an die jeweilige Arbeitsaufgabe anpaBbar ist. 
Der erfindungsgemSSe bugelformige Haltegriff ist entlang 
der Achse zu einem zweiten Halte-/FQhrungselement so 
verschwenkbar, dafc der Abstand zwischen den beiden 

™ Griffpunkten des Griffes und des Halte-/Fuhrungselementes 

f eingestellt warden kann. 
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Die Erfindung betrifft die bewegliche Gestaltung ei- 
nes Vordergriffes fur handgeftthrte Gerate, insbesonde- 
re Winkelschleifer, Bohrmaschinen und -hammer, Kreis- 
sagen, Bandschleifer, Hobel, Oberfrasen und/oder ahnli- 
ches nach dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1. 

Die Gestaltung dieses Griffes soil bei auftretenden 
Gefahrensituationen, die bei solchen Geraten durch 
Blockieren oder Verklemmen des Werkzeugs hervorge- 
rufen werden, diese vermindern oder gar ganzlich aus- 
schlieBen. Weiterhin soli die gunstige Ausbildung eines 
solchen Griffes dazu fuhren, daB ergonomisch gunstige 
Arbeitspositionen zum einen entsprechend der GrdBe 
der Arbeitskraft und zum anderen an die jeweilige Ar- 
beitsaufgabe anpaBbar ist 

Handgriffe an bekannten Geraten sind in der Regel 
so gestaltet, daB sie zwar ein Arbeiten bei eingeengten 
Raumverhaltnissen ermoglichen, es jedoch nicht mdg- 
lich ist die in den benannten Gefahrensituationen auf- 
tretenden Krafte in der Weise zu beherrschen, daB eine 
Gefahr fur Leib und Leben, sowie umliegende Gegen- 
stande nicht ausgeschlossen werden kdnnen. So kdnnen 
beispielsweise durch den Werker nicht die erforderli- 
chen Krafte aufgebracht werden, urn in einem solchen 
Fall das GerSt sicher zu halten und dadurch Verletzun- 
gen bzw. Beschadigungen zu verhindern. 

Ein weiterer an solchen Geraten haufig auftretender 
Nachteil ist der, daB es nicht immer mdglich ist, insbe- 
sondere den vorderen Griff fur das Halten und Fuhren 
des Gerates so zu gestalten und so anzuordnen, daB 
auch bei verschiedenen Bearbeitungsarten, insbesonde- 
re veranderlichen Arbeitsrichtungen, eine optimale er- 
gonomisch abgestimmte Arbeitshaltung eingenommen 
werden kann. Weiterhin ist es bisher nicht ublich, an 
solchen Geraten eine Anpassung an unterschiedliche 
Abstande der Haltemoglichkeiten solcher Gerate vor- 
zusehen, wodurch eine Anpassung an verschiedene 
GrdBenverhaitnisse der bedienenden Personen bisher 
ausgeschlossen ist 

Eine solche Losung ist beispielsweise aus EP 0267 472 
bekannt Dabei handelt es sich um eine Griffgestaltung 
fur ein tragbares, motorbetriebenes Werkzeug, insbe- 
sondere einer tragbaren Kettensage. Diese Kettensage 
verfagt neben dem Handhabungsgriff fiber einen bfigel- 
fdrmigen Vordergriff, der um die Langsachse des Ket- 
tensageblattes verdrehbar ist Mit dieser Verdrehmflg- 
lichkeit des vorderen Griffes besteht die Maglichkeit, 
der Anpassung auch fur diesen vorderen Haltepunkt an 
verschiedene Arbeitsrichtungen des Werkzeuges (Ket- 
tensageblatt). Mit diesem verdrehbaren Haltegriff kann, 
je nach erwunschter Sageblattstellung der Haltegriff ra- 
dial ausgerichtet werden. Dies fuhrt gemeinsam mit den 
aus DE41 02 838 und DE41 02 421 vorbekannten L6- 
sungen dazu, daB das Werkzeug bezQgiich seiner Ar- 
beitsrichtung ausgerichtet wird und ein gleiches auch 
mit beiden Haltepunkten erfoigen kann. Bei den letztge- 
nannten vorbekannten Losungen wird der hintere Ffih- 
rungsgriff ebenfalls gegenuber der Langsachse des 
Werkzeuges verschwenkt um eine verbesserte Haltung 
der Hand am Griff zu ermdglichen. So fOhrt jedoch auch 
die Kombination der vorbekannten Verstellmdglichkei- 
ten von Griffen an solchen Geraten nicht dazu, daB 
samtliche Schwierigkeiten behoben sind So kann zwar 
in einem relativ weiten Bereich eine ergonomisch gun- 
stige Arbeitshaltung eingenommen werden, jedoch hat 
dies insbesondere bei sehr groBen bzw. sehr kleinen 
Bedienpersonen haufig seine Grenzen, da eine Anpas- 


sung an unterschiedliche Hebelverhaltnisse nicht mog- 
lich ist So haben die bekannten Gerate den Nachteil, 
daB es sehr schwer ist sich schnell aufbauende Krafte, 
wie sie beim Verklemmen vorkommen kdnnen, sicher 
5 allein durch die Armkraf t auffangen zu konnen. 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, die Griffgestal- 
tung derartiger Gerate so zu verbessern, daB eine opti- 
male Anpassung an unterschiedliche KdrpergrdBen und 
Kdrperhaltungen des Bedienpersonals neben der An- 

io paBbarkeit an unterschiedliche Arbeitsaufgaben und 
Arbeitsumgebungen erreicht werden kann. 

ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe durch die im 
kennzeichnenden Teil des Patentanspruchs 1 enthalten- 
den Merkmale gelost Ausgestaltungsformen und Wei- 

15 terbildungen des erfindungsgemaBen Griffes ergeben 
sich aus den in den untergeordneten Anspruchen enthal- 
tenen Merkmalen. 

Eine der wesentlichsten Voraussetzungen fur die Ge- 
staltung von Handgriffen an solchen Geraten ist die 

20 BerQcksichtigung der Bewegungsmoglichkeiten des 
Hand-Ann-Systems. Dieses System besteht neben der 
Hand, aus den Fingern, dem Unter- und Oberarm und 
dem SchultergurteL Das Arbeitsgerat und das Hand- 
Arm-System bilden eine kinematische Gelenkkette, de- 

25 ren Gelenke sich in ihren verschiedenen Freiheitsgra- 
den unterscheiden. Der mSgliche Bewegungsumfang 
der Gelenke hangt von anatomischen physiologischen 
GesetzmaBigkeiten ab. Daher sind absolute und relative 
Gelenkhemmungen zu unterscheiden, die einmal durch 

30 die Knochenanschlage und zum anderen die Weichteile 
und benachbarte Glieder bestimmt werden. Fur die Ge- 
staltung solcher handgefuhrter Gerate ist der Hinweis 
auf die relative Hemmung von Bedeutung, da sonst 
durch die Orientierung an absoluten Werten lediglich 

35 theoretische Ldsungen entstehen kdnnen, die nicht rea- 
lisierbar sind. Beispielsweise sind Aussagen flber den 
physiologischen Greifraum bei gestreckten Armen nur 
in Bezug auf eine definierte Arbeitshohe brauchbar, da 
beispielsweise bei einer niederen Arbeitshohe die relati- 

40 ve Hemmung der Oberarme durch Anschlag an den 
Kdrper den Arbeitsraum stark einschranken. So erfolgt 
der Einsatz der einzelnen Gelenke in einer solchen kine- 
matischen Kette dergestalt, daB sie nacheinander in Ak- 
tion treten, wenn die Bewegungsmdglichkeiten des da- 

45 vorliegenden Gelenks ausgeschdpft sind. Reicht dann 
das Zusammenspiel der Gelenke innerhalb dieser kine- 
matischen Kette nicht mehr aus der Bewegung des Ge- 
rates zu folgen, so sind Rumpfbewegungen des Bedie- 
ners erforderlich. Diese Rumpfbewegungen fuhren 

so dann in der Regel dazu, daB sehr ungfinstige Arbeitshal- 
tungen eingenommen werden mussen. 

Bei beidhandigen Tatigkeiten spricht man in Fach- 
kreisen von einer geschlossenen kinematischen Kette, 
weil der w SchluB° zwischen der Gelenkkette des linken 

55 und rechten Arms Uber das Arbeitsgerat erfolgt Je klei- 
ner dieser so entstandene Ring ist, desto kleiner ist die 
dem Bediener zur Verf ugung stehende Bewegungsmog- 
lichkeit So soil, entsprechend dieser Erkenntnis, natur- 
lich der Ring, der durch die beiden Arme und das Ar- 

60 beitsgerat gebildet wird, grdBtm6glich ausgebildet sein, 
um die Bewegungsmoglichkeiten zu maximieren. Au- 
Berdem muB die Mdglichkeit bestehen, die Handgelen- 
ke in Normallage zu bringen, dies ist dann der Fall, wenn 
der Greifabstand dem Abstand der Schultergelenke ent- 

65 spricht und eine vorher beschriebene geschlossene kine- 
matische Kette zwischen linker und reenter Hand vor- 
handen ist In alien Fallen muB sich das Handgelenk zum 
Schuitergelenk hin aus rich ten und behindert dadurch 
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die Bewegungsmdglichkeit 

Mit der erfindungsgemaBen Gestaltung des bfigelfdr- 
migen Griffes ist es mdglich, durch einfaches Ver- 
schwenken urn eine Achse EinfluB auf diese Verhaitnis- 
se zu nehmen. So kann ein Verschwenken des vorderen 5 
Griffes in Richtung auf den hinteren Fuhrungsgriff bei 
kleineren Bedienern und ein Verschwenken in der ent- 
gegengesetzten Richtung bei grdBeren Bedienern die 
vorgenannten Verhaitnisse entsprechend beeinflussen. 

In vorteiihafter Weise erfolgt die Einstellung der 10 
Schwenkstellung des erfindungsgemaBen Griffes durch 
Kraft und/oder formschlflssigen Eingriff von Arretie- 
rungselementen. Diese sind bevorzugt direkt am Griff- 
element angebracht und kdnnen von diesem ver- und 
entriegelt werden. 15 

Die Arretierung des schwenkbaren Griffes kann auch 
so ausgebildet sein, daB bei Oberschreiten einer be- 
stimmten vorgegebenen Kraft die Arretierung gel6st 
wird und der Griff f rei schwenkbar ist 

Im Havariefail kann dieser Effekt vorteilhaft ausge- 20 
nutzt werden, urn Verletzungen oder Beschadigungen 
vermeiden zu kdnnea Bei einer Ausgestaltung des er- 
findungsgemaBen Griffes mit einer solchen Sicherheits- 
einrichtung sollte ein entsprechender Schutz in der be- 
vorzugten, dann freien Schwenkrichtung des Griffes an- 25 
gebracht sein, um eine Verletzung der haltenden Hand 
zu verhindern. 

Eine solche Sicherheitseinrichtung an der Arretier- 
einrichtung kann beispielsweise in einfacher Form eine 
entsprechend ausgebildete Sollbruchstelle sein, die ent- 30 
sprechend der nicht zu Qberschreitenden Sicherheits- 
kraf t dimensioniert ist 

Neben der bisher beschriebenen einachsigen Ver- 
schwenkmdglichkeit kann der Einsatzbereich des erfin- 
dungsgemaBen Griffes erweitert werden, wenn neben 35 
der bereits beschriebenen Verschwenkm8glichkeit eine 
Verdrehung der Schwenkachse des Griffes um minde- 
stens 900 mdglich wird. Bei einer so ausgefiihrten L6- 
sung kann die Schwenkachse des Griffes auf bzw. in 
einem am Gehause des Gerates befestigten Drehteiler 40 
geiagert und arretiert sein. Je nach Steilung des Drehtei- 
lers ist es dann mdglich, den Griff in der bereits be- 
schriebenen Weise zu verschwenken und entsprechend 
der m6glichen Hebelverhaltnisse einzustellen. 

Nachfolgend soil die Erfindung an Ausfuhrungsbei- 45 
spielen naher erlautert werden. Es zeigen: 

Fig. 1 und 2 mdgliche Stellungen des bugelfdrmigen 
Haltegriffes an einem Winkelschleifer; 

Fig. 3 eine Schnittdarstellung eines an einem Gerate- 
gehause verschwenk- und arretierbar befestigten Grif- 50 
fes; 

Fig. 4 eine Schnittdarstellung einer Griffarretierung, 
und 

Fig. 5 den Drehteiler zur Verschwenkung des BOgel- 
griff es um die Drehachse des Drehtellers. 55 

In Fig. 1 und 2 sind m6gliche Griffstellungen ffir das 
Halten und Fuhren eines Winkelschleifers wiedergege- 
ben, die im wesentlichen den maximal m6glichen Ein- 
steilungen in Gerateiangsrichtung entsprechen. Die 
Steilung in Fig. 1 ergibt den maximalen Abstand zum 60 
zweiten Haltepunkt des Gerates. Die in Fig. 2 gezeigte 
Steilung hat einen wesentlich geringeren Abstand, wie 
er bei kdrperiich kleinen Bedienpersonen, bestimmten 
Arbeitsaufgaben oder begrenzten Arbeitsplatzverhalt- 
nissen erforderlich ist 65 

Fig. 3 und 4 ist eine mdgliche Befestigung eines bugel- 
fdrmigen Haltegriffes 1 am Gehause 2 eines handge- 
fuhrten Arbeitsgerates mit Arretierung zu entnehmen. 
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Bei diesem Beispiel ist der Griff 1, mit an beiden Seiten 
des Gehauses 2 angebrachten Gelenkstellen 4 geiagert, 
gehalten und kann ebenfalls damit arretiert werden. Die 
Lagerung des Griffes 1 erfolgt in ublicher Weise und es 
soli deshalb darauf nicht weiter eingegangen werden. 

Zur Arretierung sind radial angeordnete Aussparun- 
gen 3 einseitig in einer Gelenkstelle 4 oder beidseitig, 
symmetrisch zueinander angeordnete Aussparungen 3 
in beiden Gelenkstellen 3 vorhanden. In die Ausspa- 
rungen) 3 greift das/die vordere(n) Ende(n) eines Ver- 
riegelungsbugels 6, der mit mindestens einer Feder 5 in 
der/den Aussparung(en) 3 gehalten und damit der Griff 
1 arretiert wird. Zum Ldsen der Arretierung wird der 
Verriegelungsbugel 6 gegen den Haltegriff gezogen und 
sein(e) vorderes(n) Ende(n) wird aus dem Bereich der 
Aussparung(en) 3 bewegt, so daB der Griff 1 ver- 
schwenkt werden kann. Ist die gewunschte Position er- 
reicht, wird der Verriegelungsbugel 6 freigegeben und 
sein(e) vorderes/en Ende(n) gleitet(n) in die vor Ihnen 
liegende(n) Aussparung(en) 3 und der Griff 1 wird in 
dieser Steilung gehalten. 

Es ist sinnvoll, den Verriegelungsbugel 6 mit einer 
Sicherheitssperreinrichtung zu versehen, um ein unge- 
wolltes betatigen zu vermeiden. 

Der Fig. 4 ist eine regelmaBige Anordnung der Aus- 
sparungen 3 uber den Umfang der Gelenkstelle 4 zu 
entnehmen, die eine gleichmaBige Abstufung der mdgli- 
chen Griff posi tionen gewahrleistet, zu entnehmen. 

Es kdnnen jedoch auch unregelmaBige Anordnungen 
der Aussparungen 3 eingesetzt werden, um beispiels- 
weise bestimmte Bereiche als mogliche Arbeitsbereiche 
auszuschlieBen. 

In der Fig, 5 ist die Befestigung des erfindungsgema- 
Ben bugelfdrmigen Griffes 1 auf einem am Gehause 2 
des Gerates befestigten Drehteiler 7 dargestellt 

Dabei kann die Lagerung mit Arretiermdglichkeit des 
Griffes ahnlich wie vorbeschrieben ausgefflhrt sein, zu- 
satzlich besteht jedoch die weitere M6glichkeit der Ver- 
schwenkung des Griffes t um die Drehachse des Dreh- 
tellers 7. Auch fur den Drehteiler sollte eine Moglichkeit 
der Arretierung in bevorzugten Stellungen vorhanden 
sein, die form- und/oder kraftschlussig wirkt 

Bei der Lagerung des bugelfdrmigen Griffes auf ei- 
nem Drehteiler 7 kann dieser auch als u-fdrmiger Halb- 
bQgel ausgebildet sein, dessen eine Seite fehlt und der 
nur fiber den zu lagernden Basisteil, einen Seitenteil und 
den Griff teilverffigt 

Patentansprflche 

1. Bugelfdrmiger Haltegriff fur handgefflhrte Bear- 
beitungsgerate, dadurch gekennzeichnet* daB der 
Griff (!) entlang der Achse zu einem zweiten Halte- 
/Ffihrungselement (8) so verschwenkbar ist, daB 
der Abstand zwischen den beiden Griffpunkten des 
Griffes (1) und des Halte-/FQhrungselementes (8) 
eingestellt werden kann. 

2. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet 
daB der Griff in Schwenkstellungen form- und/- 
oder kraftschlussig mittels einer Arretiereinrich- 
tung (3, 4, 5, 6) fixierbar ist 

3. Griff nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB ein Verriegelungselement (6) in an den Gelenk- 
stellen (4) des Griffes (t) eingebrachte Aussparun- 
gen (3) eingreif t 

4. Griff nach Anspruch 2 und 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Verriegelungselement (6) feder- 
belastet ist 
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5. Griff nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet 
daB am Verriegelungselement (6) eine Sollbruch- 
stelle vorhanden ist 

6. Griff nach Anspruch 2 und 4, dadurch gekenn- 
zeichnet daB Verriegelungselement (6), die Aus- 5 
sparungen (3) und die Feder (5) so dimensioniert 
sind, daB eine vorgegebene maximale Schwenk- 
kraft des Griffes (1) die Arretierung lost 

7. Griff nach Anspruch 2 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB am Griff (1) ein Handschutz ange- 10 
bracht ist 

8. Griff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet 
daB die Schwenkachse des Griffes (1) verdrehbar 
ist 

9. Griff nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet 15 
daB die Lagerpunkte der Schwenkachse des Griffes 
(1) auf einem am Gehause des Gerates befestigten 
Drehteller (7) angeordnet und fixiert sind 

10. Griff nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Schwenkachse una mindestens 180° dreh- 20 
bar ist 

11. Griff nach Anspruch 10, dadurch gekennzeich- 
net daB der Drehteller (7) in vorgegebenen Steilun- 
gen form- und/oder kraftschlOssig arretierbar ist 

1Z Griff nach einem der Anspruche von 1 bis 11, 25 
dadurch gekennzeichnet daB der Griff (1) als Halo* 
bugel ausgebildet ist 
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